
 



 

 

 



 

 

 

 

𝑥𝑠𝑦𝑛 = 𝑥𝑖 + (𝑥𝑘𝑛𝑛 − 𝑥𝑖)𝛿

𝑥𝑖 𝑥𝑘𝑛𝑛 𝑥𝑖
𝑑 = √(𝑥1 − 𝑥2)

2 + (𝑦1 − 𝑦2)
2 𝛿

 

 

 

𝑚 ≤ 𝑝

 

𝐺𝑖𝑛𝑖(𝐻) = 1 −∑(𝑝𝑖)
2

𝑘

𝑖−1

𝑝𝑖



 

 

∅𝑖 =∑
|S|! (|M| − |S| − 1)!

|M|!S⊆𝑀\{𝑖}
(𝑣(S ∪ {𝑖}) − 𝑣(S)), 𝑖 = 1,2,… , |M|

𝑣(S ∪ {𝑖}) 𝑣(S)

∅𝑗)





 



 



 





 




